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PICoPLC fejlesztékartya

PicOplc fejleszt kartya

A PICoPLC fejleszt6i kartya és a példaprogramok segitségével konnyedén megérthet6 a PICoPLC
mUkddése. A fejleszt6kartydn helyet kaptak a legalapvetSbb beagyazott rendszerekben haszndlt
eszk6zok, mint a relé, a nyomdgomb, a potenciométer és a LED-ek, valamint egy analég h6méré és egy
H-hidas motorvezérl§ IC is. Ezekhez szamos egyszer(i példaprogram taldlhatd és letdlthetS a
www.evotronics.eu/picoplc weboldalrdl. A példaprogramokhoz részletes leirds tartozik ebben a

dokumentumban, igy kdnnyen elsajatithaté a PICoPLC programozdsa és haszndlata. Segitségével a
programozasban kevésbé jartas emberek is megvaldsithatnak akar bonyolultabb eszkdzoket, hiszen a
programiras grafikusan, létradiagramokban torténik.

A dokumentum a rev 1.1-es valtozatu fejleszt6kartydhoz tartozik.
Tulajdonsagok:

- Téapfesz: 5-12V

- USB-s programozas

- A programfutas szimulacidja
-  3LED

- 1lrelé

- 1 potenciométer

- 1 nyomdgomb

- analég hémérs: MCP9700A
- motorvezérl6: MTS2916A-HGC1
- USB: adatkiildés PC-re

- Microbus

Program irds

A PICoPLC programfejlesztésérdl bévebb leiras az adott PICoPLC IC-k adatlapjaiban talalhato.

Szupport:

www.evotronics.eu vagy az info@evotronics.eu email cimen
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PICoPLC fejlesztékartya

Példaprogramok

Gomb: (button.picoplc)

Felhasznalt komponensek:

Felhasznalt komponensek

Komponens tipusa | Komponens neve |Beéllitott paraméter$l | Bedllitott paraméter$2

1| Erintkezd Y_Button Kimeneti lab negalt
2 | Tekercs Y _LED MCU lab
M(ikodés:

A fejleszt6kartyan taldlhatdé gombot nyomva tartva a LED vildgit. Ehhez a rendkivil egyszer(
kapcsoldshoz minddssze egy érintkezére és egy tekercsre van sziikség. Az érintkez6t ,Bemeneti [ab”-
nak kell bedllitani, majd hozzarendelni a megfelel6 PICOPLC Iabat (jelen esetben a fejlesztékartya
gombija: RB5). A fejleszt6kartyan a gomb negalt, ezért ha azt szeretnénk, hogy a LED akkor vilagitson,
amikor a gombot nyomva tartjuk, akkor az érintkez6t negdltnak kell beallitani. A tekercset ,MCU lab”-
nak kell bedllitani, majd hozzarendelni a PICoPLC labat (jelen esetben a fejleszt6kartya LED-je: RB7).

Gomb 2: (button2.picoplc)

Felhasznalt komponensek:

Felhasznalt komponensek
Komponens tipusa Komponens neve | Beallitott paraméter$1 | Beallitott paraméterS$2
1| Erintkezé X_Button Bemeneti lab negalt
2 | Tekercs Y_LED MCU lab
3 | Ertékadas PushTime 0
4 | Osszeadas PushTime 1
5 | Késleltetett kikapcsolas PushTime 100
M(ikodés:
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PICoPLC fejlesztokartya

A példakddban a gomb hosszabb ideig tarté megnyomasaval bekapcsolhatjuk a LED-et, kikapcsolni
pedig a gomb rovidebb idejli megnyomasaval lehet. Amennyiben a LED bekapcsolt allapotban van és
a gombot, akdr tobbszor is hosszan nyomva tartjuk a LED bekapcsolva marad, illetve amennyiben
kikapcsolt dllapotban van és tobbszor megnyomjuk rovid ideig, ugyanugy kikapcsolt dllapotban marad.

A gomb megnyomasakor egy Osszeadd utasitas segitségével +1-el ndveljik a PuschTime valtozé
értékét, majd a kovetkez6 létradiagramokban kiértékeljiik azt. A 2.-ban a hosszi gombnyomast
figyeljik, amennyiben a megadott értéknél nagyobb, bekapcsolja a LED-et és toroljik a PuschTime
valtozdt. A 3.-ban a révid gombnyomast figyeljik. Ez az 4g csak akkor lesz aktiv, ha hosszi gombnyomas
nem tortént, ezért van a R_BtnPuschedL negdlt érintkez6 berakva. Amennyiben a PushTime nagyobb
mint 1, akkor kikapcsolja a LED-et és szintén torli a PushTime valtozot. Fontos, hogy a kiértékelés csak
akkor fusson, amikor mar a gombot felengedtiik, ezért vannak a kiértékel6 |étradiagramokban az
X_Button érintkez6k, amelyek csak a gomb felengedésekor valnak aktivva.

Kapcsold: (switch.picoplc)

Felhasznalt komponensek:

Felhasznalt komponensek

Komponens tipusa | Komponens neve |Bedllitott paraméter$S1 Bedllitott paraméterS$2
1| Erintkezé R_Button Bemeneti lab negalt
2 | Erintkezd/Tekercs R_Button_on Belsd relé
3 | Tekercs Y_LED MCU lab
M(ikodés:

Ebben a példaprogramban a gomb megnyomasanal a LED bekacsol, ismételt megnyomasanal pedig
kikapcsol. A gombkezelés , perl mentesitve” van, igy egyszeri lenyomasnal csak egy allapotvaltas
torténik. Tehat a LED allapotvaltdasa a gomb felengedésekor térténik meg. A példaprogramban nyomon
kovethet6 a tekercsek és érintkez6k belsé reléként, kimeneti- vagy bemeneti ldbként torténd
haszndlata.
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A program két f6 részre oszthatd, amelyek a LED bekapcsolt, illetve kikapcsolt allapotat jelentik.
Amennyiben a LED kikapcsolt dllapotban van a Y_LED érintkez6k negaldsa miatt az 1. és 2. |étrafok kap
aktiv vezérlést. A gomb lenyomdsaval (1.létrafok) az R_Button_on belsé valtozét beallitjuk 1-re, igy a
kovetkez6 létrafok (2.1étrafok) vezérlésében az R_Button_on érintkezd is aktivva valik, hiszen ugyanaz
a belsd valtozd. A gomb felengedésével valik aktiva a LED, illetve t6rl6dik az R_Button_on valtozé. Ezt
kovet6en a LED bekapcsolt dllapotdnak koszonhetben a 3. és 4. létrafok kap aktiv vezérlést, amelyben
a gombkezelés ugyanugy mikodik, mint a bekapcsolasnal, avval a kiilonbséggel, hogy ebben az
esetben a LED-et kikapcsoljuk.

LED villogtatas: (blink.picoplc)

v_LED

_OTf
2008 W

Felhasznalt komponensek:

Felhasznalt komponensek
Komponens tipusa Komponens neve | Beallitott paraméter$1l | Bedllitott paraméterS$2
1| Erintkezé Y_LED Kimeneti lab
2 | Tekercs Y_LED MCU lab negalt
3 | Késleltetett bekapcsolds | T _on 1000 ms
4 | Késleltetett kikapcsolas | T_off 1000 ms
Mikodés:

A LED villogtatds megvalésitdsdhoz az érintkez6t kimeneti |labként, a tekercset MCU labként kell
beallitani, valamint hozza kell rendelni egy MCU labhoz, igy a tekercs dllapota fizikailag is meg fog
jelenjeni az MCU laban (A PicOplc fejleszt6kartyan a LED-ek az RB7, RB8 vagy az RB9-es labhoz vannak
kotve). Fontos, hogy az érintkez6 és a tekercs neve megegyezzen, hiszen az érintkez6 szolgal
bemenetéll a késleltetett bekapcsolas idézitéjének, amely a beallitott idé letelte utdn kapcsolja be a
késleltetet kikapcsolast. Ameddig a késleltetett bekapcsolas ideje le nem telik, a kimenet 1 allapotd,
majd amikor a késleltetett kikapcsoldas megkapja a vezérlGjelet a kimenet 0 allapotuva valik. A tekercs
negalasa szlikséges, hogy a ciklus kezdetekor a késleltetett bekapcsolas aktiv bemenetet kapjon.
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oldal 5


http://www.evotronics.eu/

PICoPLC fejlesztékartya

Késleltetett kikapcsolas: (delay_turn_off-picoplc)

Felhasznalt komponensek:

Felhasznalt komponensek
Komponens tipusa | Komponens neve | Bedllitott paraméter$1 Beallitott paraméter$2
1| Erintkezd R_Button Bemeneti lab negalt
2 | Erintkez8/Tekercs R_ButtonOn Belséd relé
3 | Tekercs Y LED MCU lab
4 | Tekercs Y _Relay MCU lab
5| Tekercs R_Off Belsé relé
6| TOF T _Off 2s
Mikodés:

A gomb megnyomasara a relé és a LED bekapcsol, majd 2 masodperc elteltével automatikusan
kikapcsol. A program elsé két létradiagramjaban a Kapcsold példaban is szereplé gombkezelés van
megvaldsitva, amely bedllitja az R_Off bels6 valtozét. Az R_Off aktivva valasaval bekapcsol az T_Off
késleltetett kikapcsolas utasitds, amely a megadott ideig (jelen esetben 2 ms) aktivan tartja a
kimenetét, bekapcsolva a relét és a LED-et, majd kikapcsol.

ADC beolvasas: (adc.picoplc)

www.evotronics.eu
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Felhasznalt komponensek:

Felhasznalt komponensek
Komponens tipusa Komponens neve | Beidllitott paraméter$1 | Bedllitott paraméter$2
1| A/D olvasas A_AD Kimeneti lab
2 | GRT Nagyob mint vizsgélat
3 | Tekercs Y_LED1 MCU lab
4 | Tekercs Y_LED2 MCU lab
5| Tekercs Y_LED3 MCU lab
M(ikodés:

Az A/D beolvassa a fejlesztékartyan lévé potenciométer(RAO lab) allasat, majd a beolvasott értékkel
aranyosan kapcsolja be a LED-eket. Ebben a példaban ez 4 lehetséges allapotot jelent. Az A/D 1024
felbontdsu, igy a 300 alatti értékek esetén egyik sem, 300 felett egy, 600 felett kett6 és 900 felett mind
a harom LED vilagit. A program a beolvasott A/D értéket az ,A_AD” valtozdban tarolja, amelyeket
Nagyobb mint utasitdsok segitségével hasonlit 6ssze az utasitasban megadott konstans értékkel.

PWM: (pwm.picoplc)

[END]

Felhasznalt komponensek:

Felhasznalt komponensek

Komponens tipusa | Komponens neve | Beallitott paraméter$1 | Beallitott paraméter$2
1| A/D beolvasas A_AD Regiszter
2| DIV
3| PWM kimenet Duty Regiszter
Mikodés:

A példaprogramban az A/D-r6l beolvasott értéket PWM kimenet segitségével jelenitjuk meg a
fejlesztGkartya egyik LED-jén(RB8), amelynek fényereje az A/D értéktdl fliggben valtozik. (Aki szamara
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ismeretlen a PWM fogalma b6vebb leirdst taldlhat az interneten Pulse Width Modulation néven). Az
1. létrafokon A/D beolvasas segitségével beolvassuk az fejleszt6kartyan 1évé potenciométer allasat,
amelynek értékét az A_AD valtozdban taroljuk. Az A/D beolvasas 1024 felbontasu, a PWM kitoltési
tényezGje viszont csak 0-100 kozotti értéket vehet fel, ezért a 2. l1étrafokon a DIV (osztas) aritmetikai
mdvelet segitségével az A_AD értéket 10-zel elosztjuk és az eredményt Duty valtozéba rakjuk. A 3.
létrafokon kapja meg a PWM kimenet a Duty valtozéban tarolt értéket. Ez a kimenet pedig a
fejleszt6kartya egyik LED-jéhez van rendelve.

Soros port: (uart.picoplc)

Felhasznalt komponensek:

Felhasznalt komponensek
Komponens tipusa Komponens neve | Bedllitott paraméter$1 | Bedllitott paraméter$2
1| UART kiildés DataTX 9600 bit/s
2 | UART vétel DataRX 9600 bit/s
3| ADD
4 | GRT nagyobb mint vizsgdlat
5 | Ertékadas
6 | ErintkezS/Tekercs R_NewByte Belsé relé
7 | Erintkez8/Tekercs R_Wait Belsd relé Negalt
M(ikodés:

A példaprogram az UART-rél beolvasott értéket eggyel megnovelve kildi vissza. A program az 1.
|étrafokon olvassa be a soros vonalrdl az adatot, amelyet a DataRX valtozéban tarol (A soros vonali
vétel jelen esetben a RB4-es labhoz van rendelve). Sikeres beolvasas esetén az UART beolvasas utasitas
kimenete aktivva valik, aminek hatdsdra beall az R_NewByte valtozé. Ez a valtozd engedélyezi a tovabbi
mikodést. A 2. létrafokon a beolvasott adathoz hozzdadunk egyet és a DataTX valtozdban taroljuk,
amely a soros kiildéshez van rendelve (A soros vonali adas jelen esetben a RB9-es ldabhoz van rendelve).
Mivel a soros kildés utasitdssal egy byte-ot tudunk kiktldeni, ezért a 255-nél nagyobb értékek esetén,
a 3. létrafokon a valtozot nullazzuk. A 4. létrafokon kildjik ki az adatot. Az R_Wait valtozé hivatott
jelezni, hogy az UART kiildés foglalt, ugyanis a kiildés alatt az utasitas kimenete aktiv, igy a negalt
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R_Wait érintkez6 a kikilildés alatt megszakad, megakadalyozva ezzel egy Ujabb byte kiklldését. Ebben
a létrafokban reseteljik az R_NewByte valtozét. Az UART labak kiosztdsa tetsz6legesen valtoztathatd.

Formazott szoveg kiildése UART-on: (text_to_uart.picoplc)

‘ s R_nait
- E T — e — e (1

Felhasznalt komponensek:

Felhasznalt komponensek
, Komponens Beallitott Beallitott
Komponens tipusa , .
neve paraméter$S1 paraméterS$2
1| A/D olvasas A_AD
2| Ertékadas
3 | Késleltetett bekapcsolds T_wait ls
4| Tekercs Y_LED Normal MCU lab
5| Erintkez6/Tekercs R_wait Belsé relé
6 Formazott szoveg kiildése UART-
on
M(ikodés:

A beolvasott A/D érték formazott szovegként kerll kikildésre az UART-on keresztil. A létradiagram
elsG sordban keriil beolvasasra a potenciométer allasa, a masodikban pedig egy értékadas mivelettel
atadjuk az UART vaéltozdnak. (Figyelmeztetés: Ne adjunk meg az A/D olvasdnak és az UART-nak
ugyanolyan nevet, mert egy névhez csak egy MCU labat rendelhetiink hozza). Az R_wait érintkez6
hivatott az kiklldést szabdlyozni. A T_wait késleltetett bekapcsolds utasitas segitsgével az R_wait
masodpercenként lesz aktiv, azaz az UART utasitds masodpercenként hajtodik végre. A Formazott
szoveg kiildése UART-on utasitds kimenete aktiv, ameddig a kiklldés tart, igy ez megszakitja az R_wait
érintkez6t. Az Y_LED jelzi az UART adast. A Formazot sz6veg kiildése UART-on utasitassal a megadott
A_AD valtozd értéke is szoveggé konvertalhatd. Az A_AD értéke 0-1024 értéket vehet fel(amely 4

I ——
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karaktert tartalmaz), ezért a megadott szovegben \4 formatumot kell megadni a helyes
megjelenitéshez. Uart 1ab a példaprogramban az RAl-es MCU labhoz van rendelve, de ez tetsz8legesen
valtoztathato.

HO6méro: (termostat.picoplc)

Felhasznalt komponensek:

Felhasznalt komponensek
Komponens tipusa Komponens neve | Bedllitott paraméter$1 | Beallitott paraméter$2
1| A/D olvasas A _Temp
2 | Késleltetett bekapcsolas T_Send ls
3 | Tekercs Y_Relay Csak ki- bekapcsol MCU Iab
4| Formazott szoveg kiildése UART-on | Temp
M(ikodés:

A hémérséklet mérése az MCP9700A tipusu analdg héméré IC-vel torténik, melynek kimeneti laba az
RA4-es labra csatlakozik. A program els6 sordban egy A/D olvasas segitségével beolvassuk a
hémérséklet analdg fesziltség értékét. A kapott értéket (0-1024) at kell alakitani a szenzor atviteli
flggvénye szerint, hogy abbdl a h6mérséklet C fokban mért értéke meghatarozhatd legyen. A képlet a
hémérd adatlapjaban is megtaldlhato:

Az A/D mérés eredménye a Vanaiog €rték, a Vo értéke konstans (500 mV), amely 155-6s A/D értéknek
felel meg. T. pedig ebben az esetben kerekitve 3. A program 2. és 3. sora ezeket a mUveleteket végzi
el. Majd a 4. sorban atadjuk a Temp Uart valtozénak. Az 5. sorben keril a h6mérséklet soros porton
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kikiildére msodpercenként 9600 Bits/s-os baudrate-tel, amely egy terminal programban
megjelenithetd.

COM11 9600 bps, 8M1, no handshake

Temperature: 22 C
Temperature: 22 C
Temperature: 22 C
Temperature: 22 C
Temperature: 22 C
Temperature: 22 C
Temperature: 22 C
Temperature: 22 C
Temperature: 22 C
Temperature: 22 C
Temperature: 22 C
Temperature: 22 C
Temperature: 22 C
Temperature: 22 C

A 6. és 7. sor vezérli a relét aszerint, hogy a Kisebb, mint és a Nagyobb, mint vizsgdlatben mekkora
hémérséklet van beallitva. (Megjegyszés: a beallitott hémérséklet hataron a kapcsolgatas ugralhat)

Léptetomotor vezérlés: (steppingmotor.picoplc)

(morerstats = T e
Lo St P U—————————————————————————————_
U
¢ S—frox 100.0 mslk
R ——————————————
—————————_—_—€—€—€§€§$€“$—©€$“$“$—$‘—€—§—§—™—_—_—S,,S,S5,
s SSS———————————————_sssssssssssmsss——————————————.
R R R EEEEE————
(Motorstate = ) - r
12 ___  — VDV
P
A A A A S Sk )Baiu
JEEEEE————€_—_—_—_—_——8m§5R9R99}R¥1NE9}9ERRRMSRR
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Felhasznalt komponensek:

Felhasznalt komponensek

Komponens tipusa Komponens neve Bedllitott paraméterS$S1 Bedllitott paraméterS$2

1 |Tekercs Y_I01 Kimeneti lab
2 | Tekercs Y_ 111 Kimeneti lab
3 | Tekercs Y_102 Kimeneti Iab
4 |Tekercs Y_ 112 Kimeneti lab
5 |Tekercs Y_P1 Kimeneti lab
6 |Tekercs Y _P2 Kimeneti lab
7 | Tekercs Y_LED1 Kimeneti lab
8 |Tekercs Y_LED1 Kimeneti lab
9 |Késleltetett bekapcsolds T1 100 ms

10 | Késleltetett bekapcsolds T2 100 ms

11 | Késleltetett bekapcsolas T3 100 ms

12 | Késleltetett bekapcsolds T4 100 ms

16 | Ertékadas

Léptetd motor bekotése:

Lépteté motor

T
£

Mikodés:

A léptetd motor full-step vezérléséhez az MTS2916A motorvezérl§ IC (lasd adatlap) mindkét H-hidjat
vezérelni kell. EhhezazY_I01,Y_I11,Y_102 ésY_I12 vezérl6labakat alacsony kimenetnek kell beallitani
a program elsé 4 létrafokdban (Megjegyzés: ezekre a vezérl6labakra a half- és mikro step-es vezérlés
esetén van szlikség). A full step vezérlés aY_P1 ésY_P2 labakon keresztil torténik. Ekkor a 2 vezérld
lab 4 alapotot vehet fel alabbi tdblazat szerint, melyekkel a léptet6 motor tekercseit keriilnek
meghajtdsra. Az Y_LED1 és Y_LED2 vizudlisan jelenitik meg a vezérl6labak alapotat. A 4 |épéshdl alld
ciklus ismétlésével a |éptet6 motor forgasa idézhet6 eld. A ciklusok kozotti valtas a Motorstate valtozo
segitségével tortdénik, mely egy értékadas utasitds segitségével kap Ujabb értéket, minden |épés végén
és egy egyenl@ségvizsgdlattal ugrik a kovetkezd lépésre. A motor sebességét a TON késleltetett
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bekapcsolads utasitasok paraméterében megadott id6 hatarozza meg. Ezt csdkkentve a motor forgasi
sebessége novekszik, novelve pedig csdkken.

Vezérlés:
Y _P1 Y_P2
1 0 0 S
2 0 1
3 1 1
4 1 0 —

Dc motor (dc_motor.picoplc)

Felhasznalt komponensek:

Felhasznalt komponensek

Komponens tipusa | Komponens neve | Beallitott paraméter$1 | Beallitott paraméter$2
1| A/D beolvasas A_AD Regiszter
2| DIV
3| PWM kimenet Duty Regiszter
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Dc motor bekotése:

=
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Miikodés:

A példaprogrammal a motorvezérlé IC egyik H-hidjara kotétt DC motor vezérelhet6. A motorvezérlé IC
vezérléséhez azY 101, Y 111 vezérl6labakat alacsony kimenetnek kell beallitani és aY_P1 vezérl6labat
kell egy PWM jellen meghajtani. Az potméter A/D-jérél beolvasott értékkel segitségével allithaté a
motor forgdsi irdnya és sebessége ugy, hogy az analdg értéket egy PWM jellé alakitjuk at. A
példaprogram megegyezik a pwm.picoplc mintapéldaval, csupdn a PWM jel keril a megfelel6
vezérl6labra. A motor 50%-os PWM-nél van nyugalomban, 0-49%-ndl az egyik, mig 51-100% az
ellentétes irdnyba fog forogni.

I ——
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USB adat kiildés PC-re: (usb.picoplc)

PICOPLC - Program Szerkesztd - CAUsers\evo\Dropbox\PICoPLC PHCT\PICOPCL28_Samples\usb.picoplc -01

m
Fjl

Felhasznalt komponensek:

Felhasznalt komponensek

Komponens Komponens Bedllitott _— ,
. P P i Bedllitott paraméterS$2
tipusa neve paraméter$1
1 | Erintkezd Y_LED Kimeneti lab
MCU
2 | Tek Y _LED , . alt
ereres - lab/USB bit |8

3 Kesleltetet't T on 1000 ms
bekapcsolas -

Késleltetett
kikapcsolds

H

T off 1000 ms

5 | Erintkez6/Tekercs | X_Button MCU lab
6 | Erintkez6/Tekercs | R_ButtonlsPresse | Belsé relé
7 | Erintkez6/Tekercs | Y_Segment0..7 | USB bit
8 | ADD

Mikodés:

A példaprogram kiprébaldsahoz le kell tolteni a Pplcsimple teszt programot. Ebben lathaté néhany USB
bit, mint LED, egy 7 szegmeses kijelz6 és egy grafikon, ami mutatja egy valtozé értékét. A példaprogram
egyik része, hogy a prébapanelon villogtat egy LED-et. Ez egy USB bithez is hozza van rendelve, igy a
Pplcsimple programban a valdsagos LED-del egyszerre villog. A program masodik részében a 7
szegmenses kijelzGt vezérelhetjik 7 USB bit megfelel6 beallitasaval. A panel gombjat nyomkodva a
kijelz6n 0-3-ig megjelennek a gombnyomasok szdmai, majd a 3. utdn nulldzédik. A PICoPLC egy

www.evotronics.eu

oldal 15



http://www.evotronics.eu/

PICoPLC fejlesztékartya

joysticként jelentkezik be a PC-re. (Amennyiben a Pplcsimple program nem all rendelkezésre a
m(ikodés tesztelheté a Windows vezérlGjén keresztiil is.)

A Pplcsimple letolthetd a www.evotronics.eu/letoltesek weboldalrdl. Elészér a PICoPLC-t
csatlakoztassuk a PC-hez, mejd inditsuk el a Pplcsimple programot. A jobb felsé sarokban taldlhaté
csavarhuzé ikonra kattintva lathatéak a megfelel6 USB eszk6zok, amennyiben megtaldlhatéak. A
konfiguracids ablakban a GamePad-ra kattintva ki kell valasztani a Joystick-ot. A bedllitasok elvégzése
utan a fenti USB mintapélda mikoddése kiprobalhaté a Pplcsimple programmal.

i PICoPLC virtual peripheral = =

:Dsh,

4 Configuration

- GamePad (151)

)

GamePad “
Joystick
Ld
Lloze
. 15 16 11 7 ..'; 15 12 121 122
e n S TN REC
QREQQHQ « > 5
USBOUTT UsBoUTS UsSBOUTS USBOUT10 TSEG dlsplay

segA=USBOUTO

Virtual LEDs controlled over USB

Kapcsolasi rajz:

www.evotronics.eu
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1 [ 2 3 [ 4 5 [ 3
Potmeter LED Button Board connectors
e i S e R " : T & - -
! g g
A 4 = A
P —1=
243 ) S
sV sv2
B B
PICoPLC
IC1
WIR  wpoe 2 eav3
- we ves [ oup -
REOGD1 RBi14 B IC
RB!.‘\:I I.tBI's == enlal(
ugF iR
shD yea1 Domato 41—>‘| | 3
20MHz 5 RAS DISVREG —I_|CND
c v | e T S omp—= W I c
AT oo RET enus:
D RES VEUE
CZAF JGAGB00E |.st="’L'SB
-
L] AL L]
+3.3V LED
D - 330R LEDS o o
2 - RE a9
rev 1 2 p:'u:op1|:28
2816.09.15, 20:1+4:04
Sheet: 173
1 Z 3 4 5 I B
1 2 3 4 5 B
Motor driver
A +12v A
. Temperature sensor
Allm-LL' :‘ GHND 3
c E |2
B B
| [CICaE —
c c
Microbus
COMY
L] - L
RTS
CE
BCK
MIED
MOs!
33V
GMND
D MICRO_BUS D
1 le2g
rev 1.1 pacople
2816.09,15. 281484
Sheatr 273
1 2 3 4 | 5 | 3
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tn
(e}

=/

saV3 B

IC5
MCP1T0aT-3302E/CE

.

1uF

E v a——— R
GND —
CiT C18 C18
==
1uF 100nF | 100nF
c

D o]
rev 1.1 picoplc28
20816.29.15. 28:14:04
Sheett 373
1 2 3 4 [ 5 I 6
Komponensek:
PICoPLC28 pinout
Pin | Funkcié Board konektor Komponens jumper | Leiras - Komponens
1 | MCLR Power/6 Master clear/Reset
2 |RAO/ANO |AD/6 SI3 I/0, analog pin/Vref+/Potmeter
3 |RA1/AN1 |AD/5 SJ9 I/0, analog pin/Vref-/Motor driver 102
4 | RBO/AN2 AD/4 SJ10 I/0, analog pin/Motor driver 112
5 |RB1/AN3 AD/3 SI8 I/0, analog pin/Motor driver phase 2
6 |RB2/AN4 |AD/2 I/0, analog pin
7 |RB3/AN5 |AD/1 SJ11 I/0, analog pin/HEmMéré IC
8 |VSS Power/2,3 és IOH/7 GND
9 | OSC1/RA2 Oscillator
10 | OSC2/RA3 Oscillator
11 |RB4 IOL/3 vagy IOH/5 /0
12 |RA4 I0L/2 vagy IOH/6 SJ1 I/0 - Relé
13 |VvDD Power/4,7 3.3V
14 |RB5 I0L/1 SI5 I/0 - Nyomogomb

www.evotronics.eu
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15 | VBUS USB tap, 5V
16 |RB7 I0L/4 vagy IOH/4 Sl4 I/O - LED6
17 |RB8 IOL/5 vagy IOH/3 SJ4 I/O -LED5
18 |RB9 IOL/6 vagy IOH/2 SJ4 I/O -LED4
19 | DISVREG Conect to GND
20 |VCAP
21 |RB10/D+ I/0, USB D+
22 |RB11/D- I/0, USB D-
23 | VBUS2 3.3V
24 |RB13/AN11|10L/7 vagy IOH/1 Sl6 I/0, analog pin/Motor driver 101
25 |RB14/AN10|10L/8 vagy IOH/9 SI7 I/0, analog pin/Motor driver 111
26 |RB15/AN9 |IOH/10 SI5 I/0, analog pin/Motor driver phase 1
27 | VSS2 Power/2,3 és IOH/7 GND
28 | VDD2 Power/4,7 3.3V
Komponens MCU Pin
Button RB5
LED6 RB7
LEDS RB8
LED4 RB9
Potméter RAO
Relay RA4
HEméré RB3
Motor vezérl§ 102 RA1
Motor vezérl§ 112 RBO
Motor vezérlé Phase 2 |RB1
Motor vezérl§ 101 RB13
Motor vezérl§ 111 R14
Motor vezérl§ Phase 1 |RB15

Panel:
I
www.evotronics.eu
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Support és szoftver letdltés:

Evotronics Kft

WWW.evotronics.eu

info@evotronics.eu

Verzié: 1.2

2016.
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Figyelmeztetés:

Ez a fejleszt6/oktatd eszkoz kutatdsi és laboratériumi haszndlatra lett kifejlesztve, ezért ne
hasznalja olyan applikdcidban, amely veszélyeztethet emberi életet, vagy vagyoni kart
okozhat! Nem egy végleges eszkdz, amelyet egy kereskedelmi forgalomba keriil6 termékbe
beépitenek. A gyartd nem vallal felelsséget, ha a termék esetleges beépitése utdn valamilyen
anyagi kdr, vagy személyi sérilés torténik.
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